
● 扩展参数Ⅱ

■PWM载波频率
名  称 功 能 调节范围 标准出厂设定值

PWM载波频率
随机模式
载波频率控制模式选择

12
０
１

■面板显示

电流/电压单位选择
自由单位显示标度

０
0.00
0.00

０
０

■保护机能1

自动再启动控制选择 ０

０

0

2
　

*1

150
０
0
0

300
1

■频率指令（端子台）

VI输入点1设定
VI输入点1频率
VI输入点2设定
VI输入点2频率
模拟输入滤波器
VI输入偏差
VI输入增益

■PID控制

PID控制等待时间
PID控制
比例增益
积分增益
微分增益
PID正向/反向特性选择

０
0.0
100

*1

64
128
128

0

0

0.30

0.20

0.00

０

■外部逻辑输入UP/DOWN设定

外部逻辑输入-UP响应时间
外部逻辑输入-UP频率步长
外部逻辑输入-DOWN响应时间
外部逻辑输入-DOWN频率步长
UP/DOWN频率初始值
更改UP/DOWN频率初始值

0.1
0.1
0.1
0.1
0.0
1

■模拟/脉冲列输出

逻辑输出/脉冲列输出选择(OUT-NO)
脉冲列输出功能选择(OUT-NO)
最大脉冲列数量
模拟输出信号选择
模拟输出的倾斜特性
模拟输出偏差

0
0

0.80
0
1
0

■通信

波特率
奇偶
变频调速器号码
通信超时时间
通信超时操作
通信超时检测条件
选择通信协议

4
1
0

0.0
0
1
0

■直流制动

直流制动启动频率
直流制动电流
直流制动时间

0.0
50
0.0

■加/减速时间2

加速时间2
减速时间2
加速/减速1模式 
加速/减速2模式
加速/减速1和2切换频率

10.0
10.0

0
0

0.0

■第2电机基本设置

基本频率2
基本频率电压2
转矩提升值2
电动机电子热保护等级2
失速防止等级2

*1

*1

根据容量

100

150

■启动频率

启动频率设定
运转启动频率
运转启动频率滞后

0.5
0.0
0.0

■正转/反转

优先级选择（F和R均为ON）
反转禁止

1
0

■多段速运转

多段速运转频率８～１５ 0.0

■转矩提升（电机常数设置）

自动调节
转差频率增益
自动转矩提升值
电动机额定容量
电动机额定电流
电动机空载电流
电动机额定速度
负荷惯性扭矩比

0
50

根据容量
根据容量
根据容量
根据容量

*1

1.0

0-5 0

0-9 0

■维护

冷却风扇ON/OFF控制
累计工作时间报警设定
年平均环境温度（部件更换报警）
自由符号

０
610
３
０

■状态监控

状态监视器1-6

■轻松设定模式

轻松设定模式参数1-24

■保护机能2

下限频率运转的时限
下限频率运转的滞后
小电流检测滞后
小电流跳闸/报警选择
小电流检测电流
小电流检测时间
起动时输出短路检测
过转矩跳闸/报警选择
过转矩检测水平
过转矩检测时间
过转矩检测滞后
欠电压跳闸/报警选择
电子-热存储器
VI模拟输入中断检测水平

0.0
0.2
10
0
0
0
0
0

150
0.5
10
0
0
0

■参数设置禁止

参数写保护选择
禁止面板频率设定(FC)
禁止远程键盘上的本地/遥控键
禁止面板操作（运行/停止键）
禁止面板紧急停止操作
禁止面板复位操作
禁止运行时中更改／
密码设定()
密码验证

0
0
1
0
0
0
1
0
0

有干扰或电机有噪音的场合可进行适当调整。

可改变面板显示、电流/电压的显示单位。

设置通过端子台输入的频率指令之特性。

使用频率很高的保护参数。

可实现高转矩运转的矢量控制、自动转矩提升控制的设置参数。

*1：设置菜单

名  称 功 能 调节范围 标准出厂设定值

名  称 功 能 调节范围 标准出厂设定值

名  称 功 能 调节范围 标准出厂设定值

名  称 功 能 调节范围 标准出厂设定值

名  称 功 能 调节范围 标准出厂设定值

名  称 功 能 调节范围 标准出厂设定值

名  称 功 能 调节范围 标准出厂设定值

名  称 功 能 调节范围 标准出厂设定值







2-16(kHz)
0:无   1:有
0:无自动降低  1:有自动降低











0:％、1:A/V
0.00:无自由单位、 0.01-200.0
0.00:关闭、0.01-

0、1、2、18
0、1、2、18























10-199(%/A)、200（关闭）

0、1、2
0、1、2
10-2400(s)
0:无、1:有

0、1、2、3、4

0、1、2、3

0、1、2、3

0、1、2

0:关闭、1-10（回）















0-100(%)
0.0-400.0(Hz)
0-100(%)
0.0-400.0(Hz)
4-1000(ms)
0-255
0-255













０-2400（ｓ）

0：无、1：有

0.01-100.0

0.01-100.0

0.00-2.55

0:正转、1:反转













0.0-10.0(s)
0.0-(Hz)
0.0-10.0(s)
0.0-(Hz)
-(Hz)
0、1













0:逻辑输出          1:脉冲列输出
0~18:同样 19~22：-
0.50-1.60(kpps)
0:         仪表 1:电流 2:电压
0:负倾斜  1:正倾斜
-1.0-+100.0(%)

















～


～

3:9600bps、4:19200bps、5:38400bps
0:NON、1:EVEN(偶数)、2:0DD(奇数)
0-247
0.1:关闭、0.1-100.0(s)
0、1、2
0、1、2
0:东芝、1:ModbusRTU









0:ON/OFF控制、1:始终ON
0.0-999.9(1000小时)
1、2、3、4、5、6
0-65535



～

0:运转频率、1:输出电流、2:频率设定值
3:输入电压、4:输出电压、5:输入功率 、
6:输出功率8: 转矩电流、12:频率设定值（补偿后）
23:PID反馈值、27:驱动负荷率



～
0-999（按通信编号设定）





























0.0:关闭、0.1-600.0(s)
0.0-(Hz)
1-20(%)
0:仅报警 、1:跳闸
0-150(%/A)
0-255(S)
0、1、2、3
0:仅报警 、1:跳闸
０（关闭）、 1-200(%)
0.0-10.0(s)
0-100(%)
1、2、2
0:无、1:无
0:无、1-100(%)



















0:允许  1:禁止(面板和远程键盘) 2:禁止（1+RS485通信）
0:允许 1:禁止
0:允许 1:禁止
0:允许 1:禁止
0:允许 1:禁止
0:允许 1:禁止
0:允许 1:禁止
0:无密码设定、1-9998、9999:有密码设定
0:无密码设定、1-9998、9999:有密码设定
 







0.0-(Ｈｚ)
0-100(%/A)
0.0-25.5(s)











0.0-3000(s)
0.0-3000(s)
0:线性、1:S模式1、2:S模式2
0:线性、1:S模式1、2:S模式2  
0.0（关闭）、0.1-　    (Hz)











20.0－400.0(Hz)
50-330(V)
0.0-30.0(%)
10-100(%/A)
10-199(%/A)、200（关闭）







0.1-10.0(Hz)
0.0-(Hz)
0.0-(Hz)





0:反转  1:减速停止
0、1、2
 



～
-（Ｈｚ）

















0、1、2
0-150(%)
0.0-30.0(%)
0.01-5.50(kW)
0.1-30.0(A)
10-90(%)
100-32000(min-1)
0.1-100.0（倍）

无级
（调节盘1级旋转）
初始面板显示选择
初始远程键盘显示选择

重试选择（次数）

再生能量传输控制
（减速停止）

过电压限制运转
（慢速停止模式选择）

电源电压纠正（输出电压的限制）
失速防止等级1
变频调速器跳闸保留选择
紧急停止选择
输出相位故障检测选择
电动机150%过负荷检测时间
输入相位故障检测选择

1:电源关闭时仍保留0:电源关闭时清除 

名  称 功 能 调节范围 标准出厂设定值

名  称 功 能 调节范围 标准出厂设定值

名  称 功 能 调节范围 标准出厂设定值

名  称 功 能 调节范围 标准出厂设定值

名  称 功 能 调节范围 标准出厂设定值

名  称 功 能 调节范围 标准出厂设定值

名  称 功 能 调节范围 标准出厂设定值

名  称 功 能 调节范围 标准出厂设定值

名  称 功 能 调节范围 标准出厂设定值

名  称 功 能 调节范围

名  称 功 能 调节范围

块写数据1和2

块读数据1-5

■跳变频率

跳变频率
跳变宽度

0.0
0.0





0.0-(Ｈｚ)
0.0-30.0(Ｈｚ)

名  称 功 能 调节范围 标准出厂设定值

面板显示和操作方法

注：照片的正面盖板已经取下（说明用）。
       实际使用的时候，请安装上盖板后再使用。

面板上的字符显示

LED 显示（数字）

LED 显示（字母）

操作面板上的 LED 显示器在启动状态时由如下记号来展示参数等信息。



IM

①接通电源后

    显示

按下 RUN 键后，
并旋转旋钮

可左右旋转设置旋钮

③频率相应的发生
    了变化

按下停止键

④开始减速停止

②使用该设置旋钮
    来设置频率
    并运转

使用频率很高的参数

以下为扩展参数中，使用频率比较高的参数分类。

可实现入力端子的功能改变

■运转频率参数

● 基本参数

● 扩展参数Ⅰ

参数一览表

标                             题 功                                                                                                               能 调整范围 标准出厂值

面板运转频率 0.0

■入力端子功能配置

可实现输出端子的功能改变■输出端子功能配置

名 称 功 能 调节范围 标准出厂设定值

始终起动功能选择1 0

模拟/逻辑输入选择
（VI端子） ０

始终起动功能选择2

输入端子选择1A(F)

输入端子选择2A(R)

输入端子选择3A(S1)

输入端子选择4A(S2)

输入端子选择5(VI)

输入端子选择1B(F)

输入端子选择2B(R)

输入端子选择3B(S1)

输入端子选择4B(S2)

输入端子选择1C(F)

输入端子选择2C(R)

６

２

４

10

１２

１４

0

0

0

0

0

0

■输入端子功能

正运算
0.1

负运算

功能编号
功 能

正运算 负运算

功能编号
功 能

2
4
6
8
10
12
14
16
18
20
22
24
28
32
36
48
50
52
54
88
90
92
96
106
108
110
122
200

3
5
7
9
11
13
15
17
19
21
23
25
29
33
37
49
51
53
55
89
91
93
97
107
109
111
123
201

输出端子选择1A(OUT)
输出端子选择2(FL) 

４
10

低速信号输出频率
速度到达设定频率
速度到达检测频带

0.0
0.0
2.5

■输出端子功能

254/255

0
2
4
6
8
10
14
16
20
22
24
26
28
40
56
60
78
92
128
146

1
3
5
7
9
11
15
17
21
23
25
27
29
41
57
61
79
93
129
147

■其他基本参数

历史功能 ー

指南功能 0

自动加减速 0

自动转矩提升 0

命令模式选择 1

连接仪表选择

连接仪表调节增益 － －

0

0

频率设定模式选择 2

名称 功 　能 调节范围 标准出厂设定值

加速时间1

减速时间1

最大频率

上限频率

下限频率

基本频率1

基本频率电压1

V/F控制模式选择

10.0

10.0

*1

*1

0.0

*1

*1

0

标准出厂设定 0

扩展参数: 
从100-800开始

－

自动编辑功能 －

转矩提升值1 根据容量有区别

电动机电子
热保护等级1

100

电子
热保护特性选择

0

预设速度频率1-7 0.0

*1：设置菜单    　    　　    　    *2：○：适    用  　    　×：不适用    

标                             题 功                                                                                                               能 调整范围 标准出厂值

名 称 功 能 调节范围 标准出厂设定值

 -

 0-123


0:0-10V
1:4-20mA
2:接点
3:0-5V

























0-123

0-201

0-201

0-201

0-201

8-55

0-201

0-201

0-201

0-201

0-201

0-201

无功能

正转指令

反转指令

运转准备

复位指令

预设速度指令1

预设速度指令2

预设速度指令3

预设速度指令4

微动运转模式

通过外部信号紧急停止

直流制动指令

加速/减速2

第2  V/F控制模式切换

失速防止等级2

PID控制禁止

强制本地通信

运转保留（3线运转保留）

PID积分/微分清除

PID特性切换

频率UP

频率DOWN

清除频率UP/DOWN

惯性停止指令

频率设定模式端子板VI

指令模式端子板

参数编辑允许

强制减速指令

参数编辑禁止









0-255

0-255

频率下限

频率上限

低速检测信号

输出频率达到信号（加速/减速完成）

设定频率达到信号

故障信号（跳闸输出）

过电流检测预警报

过负荷检测预警报

过热检测预警报

过电压检测预警报

主电路欠电压检测

小电流检测

过扭矩检测

运行/停止

累计工作时间警报

正转/反转

RS485通信错误

指定数据输出

部件更换报警

故障信号（重试时也输出）

始终OFF/ON

 将已设置参数中的最近修改的5个参数
作为一组来显示。  （可编辑）

 0、1：-
2: 多段速运转指南
3:模拟信号运转指南
4:电机1/2切换运转指南
5:电机常数设置指南

 0:无（手动设定）
1:自动设定
2:自动设定（只有加速时）

 0:无
1:自动转矩提升+自动调谐
2:矢量控制+自动调谐
3:节能+自动调谐

 0:端子台
1:面板
2:RS485通信





0:输出频率
1:输出电流
2:频率参考
3:输入电压（直流检测）
4:输出电压（指令值）
12:频率设定值（补偿后）
13:VI输入值
15:固定输出1（输出电流：100%相当）
16:固定输出2（输出电流：50%相当）
17:固定输出3（输出电流以外）
18:RS485通信数据
19:用于调节（显示FN设定值）
5~11、14、20~22：-

 0:端子台VI
1:调节盘1（按调节盘中心保存）
2:调节盘2（即使关闭电源也予保存）
3:RS485通信
4:-
5:外部接点UP/DOWN















0.0-3000（s）

0.0-3000（s）

30.0-400.0（Hz）

0.5-（Hz）

0.0-（Hz）

20.0-400.0（Hz）

50-330（V）

 0: V/F常数
1:可变转矩
2:自动转矩提升控制
3:矢量控制
4:节能

 0: -
1:50Hz出厂设定
2:60Hz出厂设定
3:出厂设定值1（初始化）
4:跳闸记录清除
5:累计工作时间清除
6:型号信息初始化
7:保存用户设定参数
8:调用用户设定参数
9:累计风扇工作时间记录清除
10~12：-
13:标准出厂设定2（完全初始化）



～
－

 －

 0.0-30.0(%)

 10-100(%/A)

（Hz）





～

设定值

0
1
2
3
4
5
6
7

○
○
×
×
○
○
×
×

×
○
×
○
×
○
×
○

过负荷
保护 OL失速

标准
电动机

VF
电动机

输出端子选择1B(OUT)

输出端子逻辑选择(OUT) 
0:   and   　
1:   or   

255







0.0-(Hz)

0.0-(Hz)

0.0-(Hz)

0

正转、反转选择
（面板运转）

0:正转            1:反转
2:正转（可通过远程面板F/R切换）
3:反转（可通过远程面板F/R切换）



（Hz）

显示运转频率（60Hz 运转中）。
( 将监控显示选择设置为=【运转频率】的场合 )

面板的操作方法

接线图列 监控运转状态 参数设置

运 转

①显示运转频率

电源

连续按下
两次 MODE 键

②显示运转方向

设置旋钮
向右旋转的话

③显示运转频率
    指令值

设置旋钮
向右旋转的话

④显示输出
    电流（%/A）

⑤显示运转频率
    （返回上一层）

设 置 旋 钮 向 右 转 的
话，输入电压、输出
电压、端子状态等各
种信息均可显示。
按下模式键的话，可
以返回上一层。

①接通电源后

   显示

按下 MODE 键后

②             显示出来

旋转旋钮，

直到出现

③显示

按一下设置旋钮
的中间部分

④显示设置值

旋转旋钮来选择希望
设置的值，然后按一
下旋钮的中间部分来
选定该值

⑤             和设置
    值交替闪烁，
    设定结束

如果不改变设置值的话，直接按下旋钮中间的话，将显示接下来的参数

显示内容 面板操作 LED 显示 动    作 显示内容 面板操作 LED 显示 动    作

运转频率 ＊1

参数设置模式

旋转方向

输出电流＊1

输入电流 ＊1

输出电流 ＊1

运转频率 ＊1

输入端子

输出端子

旋转频率
指令 ＊1

变频器负
载率 ＊1

显示基本参数的最前面的参数“ 历史功能（）”。

显示选择方向（: 正转、: 反转）

显示运转频率指令值（Hz / 自由单位）
（=）

显示变频器的输出电流（负载电流）（%/A）
（=的场合）

显示变频器输入电压（直流部检测值）（%/A）
（=的场合）

显示变频器输出电压（%/A）
（=的场合）

显示变频器的负载率
（=的场合）

显示变频器的输出频率（Hz/ 自由单位）
（=的场合）

将进相控制端子（F、R、S1、S2、VI）的 ON/OFF 状态
以脚针的方式显示出来。
ON 的时候 :
OFF 的时候 :

将输出控制端子（OUT、FL）的 ON/OFF 状态以脚针的
方式显示出来。
ON 的时候 :
OFF 的时候 :

版本 CPU1

版本 CPU2

进项端子的
逻辑设置

显示过去
跳闸 1

显示过去
跳闸 2

显示过去
跳闸 3

显示过去
跳闸 4

部品更换
报警信息

累计运转
时间显示

标准设置模式

CPU1 版本的显示。

CPU2 版本的显示。

过去跳闸 1（交互闪烁） ＊2

过去跳闸 2（交互闪烁） ＊2

过去跳闸 3（交互闪烁） ＊2

过去跳闸 4（交互闪烁） ＊2

显示冷却风扇、控制基板电容、主回路电容的部品更换
报警以及累计运转时间的 ON/OFF 状态。
ON 的时候 :
OFF 的时候 :

显示累计工作时间
（0.01=1 时间、1.00=100 时间）

显示运转频率（60Hz 运转中）

累计运转时间
冷却风扇
控制基板电容
主回路电容

 来显示逻辑设置
: SINK 逻辑
: SOURCE 逻辑

＊1: 可确认过去的跳闸的详细信息。
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